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Zatgeznik nr 5

RAMOWY PLAN NAUCZANIA DLA TRZYLETNIEJ SZKOLY SPECJALNEJ PRZYSPOSABIAJACEJ DO PRACY
DLA UCZNIOW Z UPOSLEDZENIEM UMYSLOWYM W STOPNIU UMIARKOWANYM LUB ZNACZNYM ORAZ
DLA UCZNIOW ZE SPRZEZONYMI NIEPELNOSPRAWNOSCIAMI?!

Lp. Obowigzkowe Liczba godzin tygodniowo
zajecia edukacyjne klasa | kiasa Il klasa Il
1 !:unkcjonowanie osobiste 7 7 7
i spoteczne

2 | Wychowanie fizyczne 3 3 3

3 | Przysposobienie do pracy 17 20 22
Razem 27 30 32
Religia/Etyka 2 2 2
Razem godzin zaje¢ edukacyjnych 29 32 34
Zajecia rewalidacyjne 10 10 10
Zajecia sportowe 2 2 2
Zajecia ksztattujace kreatywnosé 2 2 2

8 Dotyczy takie uczniéw nieslyszacych i stabostyszgcych, niewidomych i stabowidzacych, autystycznych, jednoczesénie
z upoéledzeniem umystowym w stopniu umiarkowanym lub znacznym.

394
ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI, PRACY 1| POLITYKI SPOLECZNEJ"

z dnia 24 lutego 2004 r.

w sprawie wymagan metrologicznych, ktérym powinny odpowiadaé
wagi automatyczne przenosnikowe?

Na podstawie art. 9 pkt 3 ustawy z dnia 11 maja
2001 r. — Prawo o miarach (Dz. U. Nr 63, poz. 636,
z péin. zm.?) zarzadza sie, co nastepuje:

't Minister Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej kieruje
dziatem administracji rzadowej — gospodarka, na podsta-
wie § 1 ust. 2 pkt 1 rozporzadzenia Prezesa Rady Mini-
strow z dnia 7 stycznia 2003 r. w sprawie szczegdtowego
zakresu dziatania Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki
Spolecznej (Dz. U. Nr 1, poz. 5).

2 Rozporzadzenie wdraia przepisy dyrektywy 75/410/EWG
z dnia 24 czerwca 1975 r. w sprawie zblizenia ustawo-
dawstwa panstw cztonkowskich dotyczgcego wag przeno-
snikowych, ktéra dotyczy wag kiasy doktadnosdci 1 i 2
{Dz. Urz. WE nr L183 z 14 lipca 1975 r. str. 25 i n.}.

3 Zmiany wymienionej ustawy zostaty ogloszone w Dz. U.
z 2001 r. Nr 154, poz. 1800, z 2002 r. Nr 155, poz. 1286
i Nr 166, poz. 1360 oraz z 2003 r. Nr 170, poz. 1652.

Rozdziat 1

Przepis ogéiny
§ 1. Uzyte w rozporzadzeniu okreslenia oznaczaja:

1} waga — wage automatyczng przenosnikows, przy-
rzad pomiarowy wbudowany w przenosnik tas-
mowy i stosowany do wyznaczania, bez udziatu
operatora, masy przenoszonego materiatu przez
ciggte sumowanie tej masy w czasie ruchu tasmy;

2) obcigzenie maksymalne {Max) — maksymalne ob-
cigzenie chwilowe materiatu znajdujacego sie na
pomoscie, jakie moie byé zwazone przez zespot
wagowy; ‘

3) btedy graniczne dopuszczalne wagi — okreslone
skrajne wartosci btedu;
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4) wydajnos¢ maksymalna (Q,, ) — wartos¢ wydaj-
nosci przenoszenia materiatu na tasmie, uzyskana
przy maksymalnym obciazeniu i maksymalnej
predkosci tasmy przenosnika;

5) wydajnosé minimalna (Q,,;,) — wartos¢ wydajno-
$ci przenoszenia materiatu na tasmie, ponizej kté-
rej wyniki wazenia moga by¢ obarczone nadmier-
nym btedem wzglednym;

6) wartos$¢ dziatki elementarnej wagi (d) — wartosé
wyrazong w jednostkach miary masy, réwna roz-
nicy miedzy dwiema kolejnymi wartosciami wska-
zan urzadzenia wskazujgcego sumowanie;

7) minimalna masa sumowana (Z_; } — warto$¢ wy-
razong w jednostkach miary masy, ponizej ktérej
wynik sumowania moze by¢ obarczony nadmier-

nym btedem wzglednym.
Rozdziat 2

Wymagania metrologiczne w zakresie konstrukcji
i wykonania wag

8 2. 1. W sktad wagi w szczegéinosci wchodza:

1) pomost, przekazujacy cigzar materiatu z taSmy do
zespotu wagowego;

2) zespét wagowy, informujacy o masie wazonych fa-
dunkéw;

3) przetwornik ruchu tasmy, informujacy o przemiesz-
czeniu lub predkosci tasmy;

4) urzadzenie sumujace stuzgce do przetwarzania in-
formacji przekazanych przez zespét wagowy i prze-
twornik ruchu tasmy oraz do zsumowania wyni-
kéw wazenn czgstkowych {ub catkowania iloczynu
liniowego obcigzenia tasmy i jej predkosci albo
chwilowej wydajnosci;

5) gtéwne urzadzenie wskazujgce sumowanie, urza-
dzenie otrzymujace informacje z urzadzenia su-
mujacego i wskazujgce catkowita mase przenie-
sionego materiatu;

6) urzadzenie zerujace, umozliwiajagce réwnowaze-
nie wptywu masy taSmy na wynik sumowania
przy petnym obrocie tasmy;

7) urzadzenia sterujace.

2. Waga moze by¢ wyposazona dodatkowo w:
1)} urzadzenie drukujace;

2) urzadzenie sygnalizujgce lub zatrzymujace tasme
w przypadku zboczenia tasmy z toru lub jej prze-
rwania;

3) urzadzenia elektroniczne, realizujgce okreslone
funkcje, bedace oddzielnymi zespotami wagi, zwa-
nej dalej ,waga elektroniczng”.

3. W wadze moga byé stosowane urzadzenia
wskazujgce sumowanie:

1) dodatkowe:

a) porcjowe, z kasownikiem wskazan, wskazujace
mase tadunku zsumowanego w dowolnym
przedziale czasu,

b) nastawne, stuzace do nastawiania odwazanej
wartosci masy tadunku, zmniejszajgce wskaza-
nia do zera, przy ktérym nastgpuje miedzy in-
nymi podanie sygnatu zatrzymujacego przesu-
wajaca sie tasme,

¢) zgrubne, bez kasownika wskazan, wskazujgce
mase fadunku zsumowanego w odpowiednio
dtugim przedziale czasu, posiadajace dziatke
elementarng wiekszg niz gtdwne urzadzenie
wskazujgce sumowanie;

2) kontrolne, wskazujace mase tadunku zsumowane-
go w czasie kontroli lub regulacji wagi.

§ 3. Konstrukcja wagi powinna:

1) byé dostosowana do klasy doktadnosci, metod
dziatania i materiatow, dla ktérych waga jest prze-
znaczona;

2) uniemozliwiaé przypadkowe rozregulowanie po-
wodujace jej wadliwe dziatanie;

3) uniemozliwiaé jej nieuczciwe stosowanie;

4) umozliwiaé uniesienie tasmy nad pomostem w ce-
lu oczyszczenia rolek pomostu, a nastepnie opusz-
czenie przy zachowaniu jej poprzedniego napigcia.

§ 4. 1. Pomost wagi moze stanowic:
1) przenosnik tasmowy o sztywnej konstrukgcii;

2) czes$é¢ przenosnika tasmowego, w ktérym co naj-
mniej jeden wspornik rolkowy jest podparty lub za-
wieszony na wspdlnej ramie zespotu wagowego.

2. Pomost wagi na odcinku réwnym potowie sumy
odlegtosci miedzy skrajnymi wspornikami rolkowymi
na pomoscie i odlegtosci miedzy statymi wspornikami
rolkowymi w sasiedztwie pomostu powinien by¢ kon-
strukcyjnie zabezpieczony przed zmianami w czasie
uzytkowania wagi, a jezeli waga jest wyposazona
w urzadzenie do regulacji dtugosci pomostu, to po-
winno byé mozliwe jego zabezpieczenie przed doste-
pem oséb nieuprawnionych.

3. Dopuszczalne liniowe obcigzenie na dtugosci
pomostu nie powinno by¢é mniejsze niz dopuszczalne
maksymalne liniowe obcigzenie przenosnika.

4. Konstrukcja pomostu powinna umozliwiaé
umieszczanie na nim wzorcéw masy.

8 5. 1. Rolki pomostu i rolki co najmniej dwéch
wspornikdw sgsiadujgcych z pomostem powinny ob-
racaé sie swobodnie, przy czym mimosrodowosé ro-
lek nie powinna przekraczaé 0,5 mm.

2. W wagach klasy doktadnosci 0,5 i 1 rolki wspor-
nikéw tasmy na pomoscie powinny by¢ osadzone na
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tozyskach kulkowych albo tozyskach podobnego typu,
przy czym mimosrodowos$¢ rolek nie powinna prze-
kraczaé¢ 0,2 mm.

3. Gorne tworzace rolek pomostu i rolek sgsiaduja-
cych z pomostem powinny leze¢ w jednej ptaszczyi-
nie.

8 6. 1. Tasma na pomoscie i w jego poblizu powin-

na by¢ ptaska albo mieé ksztaft koryta o kacie krawe-

dzi bocznych nieprzekraczajagcym 30°.

2. Masa tasmy przypadajaca na jednostke jej diu-
gosci powinna byé stata.

3. Miejsca taczenia tasmy nie powinny powodo-
wacé uderzen o pomost zakidcajacych dziatanie wagi.

4. taczenie tasmy powinno tworzy¢ linie prosta,
a kat miedzy taczeniem a wzdtuzng krawedzig tasmy
nie powinien przekraczaé 45°,

8 7. Gdy zesp6t wagowy przestanie pracowag, ta-
$ma przenosnika powinna si¢ zatrzymadé, a stan ten
powinien by¢ sygnalizowany optycznie lub diwigko-
wo.

§ 8. 1. Dtugosé rozwinigtej tasmy powinna:

1) dla wag klasy doktadnosci 0,5 i 1 wynosié nie wie-
cej niz 100 m, tak aby czas jej petnego obiegu przy
predkosci nominalnej nie przekraczat 1,5 minuty;

2) dla wag klasy doktadnosci 2 by¢ taka, aby czas jej
petnego obiegu przy predkosci nominalnej nie
przekraczat 3 minut.

2, Jezeli wymaganie, o ktérym mowa w ust. 1, nie
moze by¢ spetnione, to waga powinna by¢ wyposazo-
na w pétautomatyczne albo automatyczne urzadzenie
zerujace.

8 9. 1. W czasie wazenia wzgledne odchylenie
predkosci tasmy od predkosci nominalnej nie powin-
no przekraczaé¢ 5 %.

2. Naciag tasmy wytworzony przez samoczynne
urzadzenie napinajace, ktérym mogga by¢ w szczegol-
nosci obcigzniki, powinien by¢ staty.

3. Migdzy tasmg a bebnem napedowym nie powi-
nien wystepowac poslizg.

4. Nachylenie tasmy na pomoscie i w jego poblizu,
wzgledem poziomu, nie powinno przekraczaé:

1) 18°%;

2) maksymalnej wartosci kata, przy ktéorym nie na-
stepuje poslizg miedzy tasma a materiatem.

5. Jezeli tasma jest stosowana do transportu ma-
teriatu lepkiego, powinna byé wyposazona w urzadze-
nia czyszczace, przylegajace do jej dolnej czesci po-
wrotnej, ktére nie powinny powodowaé uszkodzenia
tasmy.

§ 10. 1. Przetwornik ruchu tasmy powinien byé na-
pedzany przez cze$é¢ tasmy niestykajaca sie z materia-
tem, a wytworzony przez niego sygnat pomiarowy
przemieszczenia lub predkosci tasmy powinien byé
przekazywany do urzadzenia sumujacego.

2. Przetwornik ruchu taémy dla dowolnej wydajno-
$ci powinien w sposdéb doktadny odtwarzaé predkosé
tasmy na pomoscie wagi.

§ 11. Jezeli sygnat pomiarowy przetwornika ruchu
tasmy jest:

1) nieciagty, to kolejne impulsy powinny by¢ genero-
wane z czestotliwoscig odpowiadajaca przemiesz-
czeniu tasmy nie wiekszemu od diugosci pomo-
stu;

2) ciagty, to podczas czynnosci kontrolnych i regula-
cyjinych impulsy moga byé zastgpione sygnatem
zewnetrznym, niepochodzgcym z przetwornika.

8 12. Konstrukcja przetwornika ruchu tasmy po-
winna:

1) umozliwiaé zabezpieczenie przed dostepem oséb
nieuprawnionych do czesci stuzacych do adiusta-
cji;

2) uniemozliwiaé powstawanie poslizgu w napedzie
od tasémy, bez wzgledu na stan jej obcigzenia, ktoé-
ry mogtby wptywaé na wyniki pomiaréw.

§ 13. 1. Jezeli w wadze jest stosowany pomost za-
wieszony, powinien on by¢ zaopatrzony w ciggna wio-
dace do przenoszenia sit rozciagajacych, zapobiegaja-
ce podazaniu pomostu za ruchem tasmy, zaczepione
przegubami umozliwiajacymi swobodne pionowe ru-
chy pomostu.

2. Ciegna wiodace powinny byé usytuowane row-
nolegle do tasmy, przy czym w przypadku pomostu
nachylonego pod katem do poziomu moga by¢ usytu-
owane poziomo. :

3. Btad usytuowania ciggien wiodgcych nie powi-
nien przekraczaé 1°.

4. Zatrzymanie tasémy nie powinno wptywaé na
wynik wazenia.

8 14. Zesp6t wagowy powinien:

1) zapewnia¢ ciggte rownowazenie tadunku w zakre-
sie co najmniej od zera do obcigzenia maksymal-
nego;

2) by¢ zabezpieczony przed przecigzeniami.
§ 15. Zespot wagowy moze byé wyposazony w:

1) miernik obcigzenia chwilowego, wywzorcowany
w jednostkach miary masy lub w procentach ob-
cigzenia maksymalnego;

2) urzgdzenie sygnalizacyjne uruchamiane, gdy ob-
cigzenie przekracza wartosé obcigzenia maksy-
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malnego albo maksymalnej wydajnosci lub jest
mniejsze niz obcigzenie minimaine;

3) urzadzenie drukujace warto$é obcigzenia chwilo-
wego albo wydajnosci, w funkcji czasu.

8 16. 1. Urzadzenia wskazujagce sumowanie oraz
urzadzenia drukujace powinny zapewniaé jednoznacz-
ne odczytanie wynikéw i mieé¢ oznaczenie jednostki
miary masy.

2. Gtéwne urzadzenie wskazujace sumowanie nie
moze by¢ wyposazone w kasownik wskazan.

8 17. Zdalne urzadzenie wskazujgce sumowanie
powinno by¢ wyposazone w sygnalizator optyczny lub
dzwiekowy uruchamiany, gdy:

1) chwilowe obcigzenie pomostu przekroczy obcigze-
nie maksymaine Max;

2) wydajnos$é transportu materiatu na tasémie prze-
kroczy wydajno$¢ maksymalng Q,,,, lub jest
mniejsza od wydajnosci minimalnej Q.

§ 18. 1. Wartosci dziatek elementarnych urzadzenia
wskazujgcego sumowanie oraz urzadzenia drukujace-
go mase sumowang powinny by¢ wyrazone w posta-
ci 1 x 10% 2 x 10% lub 5 x 10¥ jednostek miary masy,
gdzie k jest liczba catkowita.

2. Wartosé dziatki elementarnej gtéwnego urza-
dzenia wskazujgcego sumowanie powinna by¢ zawar-
ta w przedziale:

1) 0d 0,002 % C_,,, do 0,05 % C,,, — dla wag kla-
sy05i1,
2) 0d 0,004 % C,,d0 0,1 % C

max

— dla wag klasy 2,

gdzie C_ ., 0znacza masg zsumowang w czasie jednej

godziny przy maksymalnej wydajnosci.

3. Wartosci dziatek elementarnych porcjowego
i nastawnego urzadzenia wskazujagcego sumowanie
powinny byé réwne wartosci dziatki elementarnej
* gtéwnego urzadzenia wskazujagcego sumowanie.

4. Wartos¢ dziatki elementarnej zgrubnego urzadze-
nia wskazujgcego powinna byé co najmniej 10-krotnie
wieksza od wartosci dziatki elementarnej gtéwnego
urzadzenia wskazujacego sumowanie.

5. Wartos¢ dziatki elementarnej d, kontrolnego
urzadzenia wskazujacego sumowanie nie powinna
przekraczac:

101% %,
2)02% %,

min

— dlawag klasy 0,5 1;

in
— dla wag klasy 2.

6. Wartos¢ dziatki elementarnej d, urzadzenia
wskazujacego wyzerowanie powinna byé mniejsza
od wartosci dziatki elementarnej d gtéwnego urzadze-
nia wskazujgcego sumowanie i nie powinna przekra-
cza¢: .

1) dia wag klasy 0,5 i 1:
a) 0,005 % C

max

b) 0,0025 % C,

max

— przy wskazaniu analogowym,

— przy wskazaniu cyfrowym,

2) dla wag klasy 2:
a) 0,01 % C,,, — przy wskazaniu analogowym,
b) 0,005 % C__ — przy wskazaniu cyfrowym,

max
gdzie C__ o0znacza masg zsumowang w czasie jednej

godziny przy maksymalnej wydajnosci.

§ 19. W wadze wyposazonej w kilka urzadzen
wskazujgcych sumowanie lub urzadzen drukujacych
mase sumowanga wartosé dziatki elementarne;j:

1) analogowych urzadzen wskazujacych sumowanie
nie powinna przekracza¢ dwukrotnej wartosci
dziatki elementarnej cyfrowych urzadzen wskazu-
jacych sumowanie;

2) cyfrowych urzadzen wskazujacych sumowanie lub
urzadzen drukujacych mase sumowang powinna
by¢ jednakowa.

§ 20. Przedzial wskazan gtéwnego urzadzenia
wskazujacego sumowanie powinien by¢ co najmniej
rowny masie materiatu zsumowanego w ciggu dzie-
sieciu godzin pracy wagi przy maksymalnej wydajno-
$ci.

§ 21. Urzadzenia wskazujace sumowanie, ktére
wskazuja:

1) tylko wartosci dodatnie — powinny wytgczaé sie
podczas ruchu tasmy nieobciazonej, a ich wtacza-
nie przy wzroscie i wyltaczanie przy spadku obcia-
Zenia powinno odbywaé sie samoczynnie przy ob-
cigzeniu pomostu odpowiadajagcemu 5 % wydaj-
nosci maksymalnej;

2) wartosci dodatnie i ujemne — powinny byé podta-
czone na state, bez wzgledu na obciagzenie tasmy,
Z wyjatkiem kontrolnego urzadzenia wskazujacego
sumowanie.

§ 22. 1. W wagach moga by¢ stosowane urzadze-
nia zerujace, w ktérych nastawienie wskazania zero-
wego moze byé¢ dokonywane:

1) nieautomatycznie;
2) pétautomatycznie;
3) automatycznie.

2. Zakres dziatania urzadzenia zerujacego nie po-
winien przekraczaé¢ 4 % obcigzenia maksymalnego.

§ 23. Urzadzenie zerujace powinno by¢ wyposazo-
ne w urzadzenie wskazujace wyzerowanie, ktérym
moze byé:

1) kontrolne urzadzenie wskazujgce sumowanie;

2) inne urzadzenie umozliwiajgce wskazanie zmiany
masy sumowanej przy petnym obrocie tasmy.
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§ 24. 1. W czasie ruchu nieobcigzonej tasmy po-
winna by¢ zapewniona mozliwos$¢ regulacji, w sposéb
ciagty lub skokowy, nieautomatycznego urzadzenia
zerujacego.

2. Przestawienie elementu regulacyjnego o:

1) 10 mm lub 1/2 obrotu, gdy przestawiany jest on
w sposob ciggty liniowo lub obrotowo, nie powin-
no powodowaé w ciggu godziny zmiany wskaza-
nia wagi wiekszej niz:

a)0,1 % C

max

b) 0,2 % C,, — dla wag klasy 2,

— dla wag klasy 0,5 1,

2

~—

wartosé jednej dziatki elementarnej, gdy przesta-
wiany jest on skokowo, nie powinno powodowaé
w ciggu godziny zmiany wskazania wagi wiekszej
niz:

a)} 0,01 % C,,, — dlawagklasy 0,5i 1,

b) 0,02 % C,,., — dla wag klasy 2,
gdzie C

max 0ZNAacza mase zsumowang w czasie jednej
godziny przy maksymalnej wydajnosci.

3. Na wadze powinien byé oznaczony kierunek,
w ktérym nalezy dokonaé przestawienia elementu re-
gulacyjnego.

8 25. 1. Pétautomatyczne urzadzenie zerujace po-
winno by¢ uruchamiane recznie i dziata¢ samoczynnie
aibo wskazywaé wartos¢ wymaganej regulacji.

2. Automatyczne urzadzenie zerujace powinno
dziata¢ samoczynnie podczas ruchu taémy nieobcia-
zonej i powinno mie¢ mozliwos$¢é wytaczenia w czasie
sprawdzania wagi.

3. Konstrukcja urzadzen, o ktérych mowa w ust. 1
i 2, powinna by¢ taka, aby:

1) nastawienie zera nastepowato po catkowitej licz-
bie obrotow tasmy;

2) zakonczenie zerowania i granice regulacji byly
wskazane.

8 26. Urzadzenia zerujace powinny umozliwiaé re-
gulacje zera z btedem nie wigkszym, w ciggu godziny
dziatania, niz:

1) 0,05 % C., ., — dla wag klasy 0,5,
2)01%C

max

3) 0,2 % C,, — dia wag klasy 2,

— dla wag klasy 1,

gdzie C__ oznacza mase zsumowang w czasie jednej

godziny przy maksymalnej wydajnosci.

8§ 27. 1. Wagi, w ktdrych urzadzenie wskazujace su-
mowanie wskazuje jedynie wartosci dodatnie, powin-
ny by¢ wyposazone w urzadzenie kontroli zera z do-
datkowym obcigznikiem o masie réwnej 5 % maksy-
malnego obcigienia wagi.

2. Obcigznik, o ktérym mowa w ust. 1, moze by¢
naktadany na pomost wagi lub jego oddziatywanie
moze by¢ symulowane elektrycznie.

3. Urzadzenie wskazujace sumowanie, o ktdérym
mowa w ust. 1, powinno spefniaé nastgpujace wyma-
gania:

1) miejsce i sposdb naktadania obcigznika na pomost
powinny zapewnia¢ powtarzalnosé jego oddziaty-
wania na urzadzenie wagowe;

2) naktadanie obciaznika powinno by¢ dokonywane
przy nieobcigzonej, ruchomej tasmie;

3) czynnosci kontroli zera powinny byé samoczynnie
wstrzymywane po przesunieciu taSmy o ustalong,
catkowita liczbe obrotéw;

4) po zakonczeniu kontroli zera powinna by¢ wskazy-
wana liczba kontrolna, odpowiednia do masy ob-
cigznika i liczby obrotéw tasmy, bedaca wartoscia
zsumowanej masy, w sytuacji gdy pomost zostaje
obcigzony stalym symulowanym obcigzeniem,
a pusta tasma wykonuje ustalong liczbe pefnych
obrotow.

§ 28. Urzadzenia sterujgce moga ustala¢ swoja po-
zycje inaczej, niz jest to dla nich przewidziane, tylko
wtedy, gdy w czasie sterowania wskazanie i drukowa-
nie wynikow jest niemozliwe.

8 29. Wagi, w ktérych urzadzenia wskazujgce su-
mowanie wskazujg wartosci dodatnie i ujemne, moga
byé wyposazone w urzgdzenie kontroli zera z dodatko-
wym obciginikiem o masie réwnej 5 % albo 20 %
maksymalnego obcigzenia wagi.

8 30. 1. Waga elektroniczna powinna by¢ tak skon-
struowana i wykonana, aby w przypadku wystgpienia
zakiécen byta zabezpieczona przed utratg informaciji
o wartos$ci zsumowanej masy oraz:

1) nie wystapito odchylenie znaczace, rozumiane ja-
ko réoznica miedzy btedem wskazania wagi a jej
btedem podstawowym, wyznaczonym w warun-
kach odniesienia, przekraczajaca btad graniczny
dopuszczalny wagi, albo

2) odchylenie znaczace zostato automatycznie wy-
kryte i

a) wskazane poprzez podanie sygnatu optycznego
lub akustycznego trwajacego do podjecia przez
uzytkownika dziatan korekcyjnych albo do znik-
niecia odchylenia, albo

b) waga przestata dziataé.

2. Waga elektroniczna powinna mieé¢ zapewniong
mozliwosé kontroli wyswietlacza, inicjowanej automa-
tycznie przy wiaczaniu wagi, polegajacej na wskazaniu
wszystkich znakéw wyswietlonych przez urzadzenie
wskazujgce w czasie wystarczajagcym do wykonania
obserwacji przez operatora.
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3. W czasie nagrzewania wagi elektroniczne;j:

1) nie powinna ona wskazywac i przesyta¢ wynikow
wazenia;

2) jej automatyczne dziatanie powinno by¢ wstrzy-
mane.

4. Waga elektroniczna moze by¢ wyposazona w in-
terfejs pozwalajacy na potaczenie wagi z urzadzeniem
peryferyjnym, ktérego uzycie nie powinno wptywaé
na charakterystyki metrologiczne wagi oraz na po-
prawnos¢ jej dziatania.

§ 31. Przekroczenie obcigzenia maksymalnego lub
wydajnosci maksymalnej oraz spadek wydajnosci po-
nizej wartosci minimalnej powinny by¢ przez wage sy-
gnalizowane za pomocg sygnatu diwigkowego lub
optycznego.

8 32. 1. Waga zasilana z sieci w przypadku braku
zasilania powinna zachowaé dane przez co najmniej
24 godziny i byé w stanie wskazywac je przez co naj-
mniej 5 minut w okresie 24 godzin, a przetaczenie na
zasilanie awaryjne nie powinno powodowaé odchyle-
nia znaczacego.

2. Waga zasilana z baterii po spadku napigcia po-
nizej danej wartosci powinna nadal dziata¢ prawidto-
wo albo wytaczaé sie automatycznie.

§ 33. 1. Na wadze powinny by¢ umieszczone
w sposdb trwaly i czytelny w szczegdlnosci:

1) nazwa lub znak identyfikacyjny producenta lub
importera;

2) znak fabryczny;

3) numer seryjny;

4) znak zatwierdzenia typu, jezeli zostat nadany;
5) oznaczenie klasy doktadnosci;

6) minimalna masa sumowana, w postaci:
s ... kg” albo ,, 4

min = min =

7) wartos$¢ dziatki elementarnej gtéwnego urzadzenia

wskazujacego sumowanie, w postaci: ,d=....";
8) nominalna predkosc¢ tasmy, w postaci:
aV=..ms";

9) zakres predkosci tasmy, w postaci: ,v=.../... m/s";

10) maksymalna wydajno$é, w postaci:
.0 ... kg/h” albo ,Q, . = ... t/h";

max

11) wydajnos$é minimalna, w postaci:

wQepin = - kg/h” albo ,Q . = ... t/h";
12) obcigzenie maksymalne, w postaci:

~Max = ....kg"” albo ,Max = .... t";

13) ditugo$é pomostu, w postaci: ,L = ... m";

14) zakres temperatury pracy;

— 2364 —

15) napis: ,Nastawienie zera co .... godz. Kontrola ze-
ra trwa .... obiegi tasmy”;

16) wartosé napigcia zasilajacego;
17) wartosé czestotliwosci napigcia zasilajagcego;
18) okreslenie materiatu, ktéry bedzie wazony;

19) liczba wazen na godzine (w przypadku wag doda-
jacych), w postaci: ,,...... cykle/h”.

2. Na urzadzeniach wskazujgcych sumowanie wa-
gi powinny by¢ wykonane w sposéb trwaty i czytelny
oznaczenia jednostki miary masy.

3. Na wadze powinny by¢ umieszczone, jezeli ma-
ja zastosowanie:

1) warto$é dziatki elementarnej liczydta kontrolnego,
w postaci: ,dj = ..... kg”;

2) wartos¢ dziatki elementarnej urzadzenia wskazujg-
cego wyzerowanie, w postaci: ,d; = .... kg";

"

3) liczba kontrolna, w postaci: ,,.... kg” albo ,.... t”.
Rozdziat 3
Charakterystyki metrologiczne wag

§ 34. 1. W zaleznosci od wartosci skrajnych bitedow
granicznych dopuszczalnych wyrézinia sig trzy klasy
doktadnosci wag: 0,5; 11 2.

2. Btedy graniczne dopuszczalne wagi przy auto-
matycznym wazeniu masy m réwnej co najmniej mi-
nimalnej masie sumowanej, wykonywanym przy wy-
dajnosci od 20 % do 100 % wydajnosci maksymalnej,
wyrazone w % masy sumowanej, wynosza:

1)} przy zatwierdzeniu typu i legalizacji:
a) dla klasy doktadnosci 0,5 — + 0,25 %,
b} dla klasy doktadnosci 1 — = 0,5 %,
c) dla klasy doktadnosci 2 — + 1,0 %;

2) w uzytkowaniu:
a) dla klasy doktadnosci 0,5 — + 0,5 %,
b) dla klasy doktadnosci 1 — + 1 %,
c) dla klasy doktadnos$ci 2 — = 2 %.
8 35. W wagach klasy doktadnosci 0,5:

1) btedy graniczne dopuszczalne wagi, o ktérych mo-
wa w 8 34 ust. 2 pkt 1, zaokragla sie do catkowitej
wartosci dziatki gtdbwnego urzadzenia wskazujace-
go sumowanie, stosowanego przy sprawdzaniu
wagi; '

2) roéznica miedzy wynikami uzyskanymi dla tej samej
masy sumowanej przez rézne urzadzenia wskazu-
jace lub drukujace tej samej wagi, majace taka sa-
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mg wartos¢ dziatki elementarnej, powinna byé
réwna zero.

§ 36. W wagach klasy doktadnosci 11 2:

1) w przypadku zastosowania cyfrowego kontroinego
urzadzenia wskazujgcego sumowanie btedy gra-
niczne dopuszczalne wagi powieksza sie o wartos$é
jednej dziatki elementarnej tego urzadzenia;

2) gdy waga wyposazona jest w kilka urzadzen wska-
zujgcych sumowanie, btedy wskazan kazdego
z tych urzadzen nie powinny przekraczaé¢ btedéw
granicznych dopuszczalnych, o ktérych mowa
w § 34 ust. 2;

3) dla danej masy sumowanej réznica miedzy wska-
zaniami dwdch urzadzen wskazujgcych sumowa-
nie nie powinna przekraczac:

a) wartosci jednej dziatki elementarnej — gdy oba
urzadzenia wskazujace sumowanie s3 cyfrowe,

b) bezwzglednej wartosci btedu granicznego do-
puszczalnego — gdy oba urzadzenia wskazuja-
ce sumowanie s3 analogowe,

c) wiekszej z dwbch wartosci:

— bezwzglednej wartosci btedu granicznego
dopuszczalnego,

— wartosci jednej dziatki elementarnej,

gdy jedno urzadzenie wskazujace sumowanie
jest analogowe, a drugie cyfrowe.

§ 37. 1. Btedy graniczne dopuszczalne wagi przy
wazeniu masy m réwnej co najmniej minimalnej ma-
sie sumowanej, przy badaniu oddziatywania czynni-
kéw wptywajacych na wage, sg réwne:

1) dla dowolnej wydajnosci pomiedzy 20 % Q

. max
! Qmax'

a) 0,18 % masy zsumowanej — dla wag klasy do-
ktadnosci 0,5,

b) 0,35 % masy zsumowanej — dla wag klasy do-
ktadnosci 1,

¢) 0,70 % masy zsumowanej — dla wag klasy do-
ktadnosci 2;

2) dla dowolnej wydajnosci pomiedzy 5 % Q,,
120 % Q.

a) 0,07 % masy zsumowanej przy maksymalnej
wydajnosci — dla wag klasy doktadnosci 1,

b) 0,14 % masy zsumowanej przy maksymalne;j
wydajnosci — dla wag klasy doktadnosci 2.

2. Btedy graniczne dopuszczalne wagi, o ktérych
mowa w ust. 1, zaokragla si¢ do catkowitej wartosci
dziatki urzadzenia wskazujacego sumowanie stosowa-
nego przy sprawdzaniu wagi.

3. Przy badaniu oddzielnych czesci skiadowych
wagi, takich jak przetwornik obcigzenia lub miernik za-
wierajacy zespot analogowy, btedy graniczne dopusz-

czalne wagi badanej czesci skladowej powinny by¢
réwne 0,7 odpowiedniej wartosci btedu, o ktérym mo-
wa w ust. 1.

§ 38. Minimalna masa sumowana X, powinna
byé réwna wigkszej sposréd nastepujacych wartosci:

1) masy zsumowanej przy maksymalnej wydajnosci
podczas jednego obrotu tasmy;

2) 2 % masy zsumowanej przy maksymalnej wydaj-
nosci w czasie jednej godziny albo masy réwnej
400 d — dla wag klasy 0,5;

3) 2 % masy zsumowanej przy maksymalnej wydaj-
nosci w czasie jednej godziny albo masy réwnej
200 d — dla wag klasy 1;

4) 1 % masy zsumowanej przy maksymalnej wydaj-
nos$ci w czasie jednej godziny albo masy réwnej
100 d — dla wag klasy 2.

Rozdziat 4

Dodatkowe charakterystyki metrologiczne podczas
badan symulacyjnych przy zatwierdzeniu typu
i legalizacji pierwotnej

§ 39. Przy zmianach symulowanej predkosci tasmy
o + 10 % wartosci nominalnej lub gérnej wartosci za-
kresu predkosci ptynnie zmieniane;j:

1) dla wag klasy 0,5 — btedy wagi nie powinny prze-
kraczaé wartos$ci okreslonych w 8§ 37 ust. 1;

2) dla wag klasy 1i 2 — zmiana wyniku nie powinna
przekroczy¢ 20 % wartosci okreslonych w & 37
ust. 1. .

§ 40. Przy niecentrycznym obcigzeniu umieszcza-
nym w roznych miejscach pomostu:

1) dla wag klasy doktadnosci 0,5 — btedy wagi nie
powinny przekracza¢ wartosci okreslonych w § 37
ust. 1;

2) dla wag klasy doktadnosci 1i 2 — réznica miedzy
dwoma wynikami nie powinna przekracza¢ bez-
wzglednych wartosci okreslonych w § 37 ust. 1.

§ 41. Dla dowolnego obcigzenia w zakresie dziata-
nia urzadzenia zerujgcego btedy sumowania po wyze-
rowaniu wagi powinny by¢ zawarte w granicach bte-
dow granicznych dopuszczalnych, okreslonych w 8 37
ust. 1.

§ 42. 1. Wagi powinny spetniaé¢ wymagania, o kto-
rych mowa w 8 37 ust. 1, w zakresie temperatur pracy
od -10 °C do 40 °C.

2. Wagi o specjalnych zastosowaniach mogg spet-
nia¢é wymagania, o ktérych mowa w § 37 ust. 1, w za-
kresie temperatury pracy innym niz wymieniony
w ust. 1, ktory powinien by¢ oznaczony na wadze,
w przedziale nie mniejszym niz 30 °C.
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3. Roznica miedzy dwoma wynikami sumowania
przy zerowej wydajnosci lub zmiana liczby kontrolne;j
w wagach wyposazonych w urzadzenie kontroli zera
z dodatkowym obcigznikiem, otrzymywane przy tem-
peraturach réznigcych sie o 10 °C, przy predkosci
zmiany temperatury miedzy dwoma pomiarami nie-
przekraczajacej 5 °C na godzine, bez zerowania wagi
miedzy pomiarami, nie powinny przekracza¢ nastepu-
jacych wartosci wyrazonych w procentach masy zsu-
mowanej przy maksymalnej wydajnosci:

1) 0,035 % — dla wag klasy 0,5;
2) 0,07 % — dla wag klasy 1;
3) 0,14 % — dla wag klasy 2.

8 43. Wagi zasilane napieciem o czestotliwosci sie-
ciowej powinny spetnia¢ wymagania, o ktérych mowa
w 8§ 37 ust. 1, przy zmianach:

1) napiecia w zakresie (-15 + 10) % jego wartosci no-
minalnej, oznaczonej na wadze;

2) czestotliwosci w zakresie (-2 + 2) % jej wartosci
nominalnej, oznaczonej na wadze.

8§ 44, Przy oddziatywaniu na wage innych wielkosci
wplywajacych niz te, o ktérych mowa w 8 42 i 43, wy-
nikajacych z warunkdéw zainstalowania, btedy wagi nie
powinny przekraczaé btedéw granicznych dopuszczal-
nych okreslonych w 8 37 ust. 1.

§ 45. 1. Rdznica miedzy wynikami dwéch pomia-
row otrzymanych dla tego samego obcigzenia i w tych
samych warunkach nie powinna przekraczaé¢ wartosci
bezwzglednej bteddw granicznych dopuszczainych
okreslonych w 8 37 ust. 1.

2. Dla dowolnej wydajnosci zawartej migedzy Q,;,
i Qax F0Znica migdzy wynikami sumowania w tym sa-
mym czasie, otrzymanymi przy dwéch obcigzeniach
réznigcych sie o wartoséé réwna btedom granicznym
dopuszczalnym okreslonym w § 37 ust. 1, nie powin-
na przekracza¢ potowy obliczonej wartosci tej roznicy.

§ 46. 1. Przy sprawdzaniu wyzerowania, przy pro-
bie trwajacej 3 minuty, powinna by¢ widoczna roznica
wskazan otrzymanych przy wadze nieobcigzonej i przy
obciazeniu tadunkiem réwnym nastepujacym warto-
Sciom wyrazonym w procentach obcigzenia maksy-
malnego Max:

1) 0,05 % — dla wag klasy 0,5;
. 2)0,1 % — dla wag klasy 1;
3) 0,2 % — dla wag klasy 2.

2. Po wyzerowaniu maksymalna réznica wskazan,
otrzymywanych w 5 prébach sprawdzania wyzerowa-
nia trwajacych po 3 minuty oraz po powtdérzeniu prob
po trzech godzinach dziatania wagi bez dodatkowej
adiustacji zera, nie powinna przekraczaé¢ nastepuja-
cych wartosci wyrazonych w procentach masy zsumo-

wanej w czasie jednej godziny przy maksymalnej wy-
dajnosci C__

1) 0,0013 % — dla wag klasy 0,5;
2) 0,0025 % — dla wag klasy 1;
3) 0,005 % — dla wag klasy 2.

3. Maksymalna rdznica wskazan otrzymanych we
wszystkich 10 prébach, o ktérych mowa w ust. 2, nie
powinna przekracza¢ nastepujacych wartosci wyrazo-
nych w procentach masy zsumowanej w czasie jednej
godziny przy maksymalnej wydajnosci C,,.:

1) 0,0018 % — dla wag klasy 0,5;
2) 0,0035 % — dla wag klasy 1;
3) 0,007 % — dla wag klasy 2.

4. W wagach wyposazonych w urzadzenie kontro-
li zera z dodatkowym obcigznikiem wymagania, o kto-
rych mowa w ust. 1—3, stosuje sie do urzadzenia
wskazujacego liczbe kontroina.

Rozdziat 5

Dodatkowe charakterystyki metrologiczne podczas
badan eksploatacyjnych przy zatwierdzeniu typu
i legalizacji pierwotnej

§ 47. Zakres rozrzutu wskazar wagi, wyrazony jako
maksymalna réznica miedzy btedami wzglednymi kil-
ku pomiaréw, wykonywanych przy praktycznie jedna-
kowej wydajnosci, dla zblizonej masy materiatu
i w tych samych warunkach, nie powinien przekraczaé
bezwzglednej wartosci btedéw granicznych dopusz-
czalnych, o ktérych mowa w 8 34 ust. 2 pkt 1.

§ 48. 1. Po catkowitej liczbie obiegow tasmy nieob-
cigzonej zmiana wskazania zera nie powinna przekra-
cza¢ nastepujacych wartosci wyrazonych w procen-
tach masy zsumowanej przy maksymalnej wydajno-
$ci:

1) 0,05 % — dla wag klasy 0,5;
2) 0,1 % — dla wag klasy 1;
3) 0,2 % — dla wag klasy 2.

2. W przypadku urzadzenia kontroli zera z dodatko-
wym obcigznikiem wymieniona w ust. 1 zmiana wska-
zania odnosi sie do maksymalnej dopuszczalnej zmia-
ny liczby kontrolnej.

§ 49. Prég pobudliwosci urzadzenia wskazujacego
wyzerowanie powinien by¢ taki, aby przy catkowitej
liczbie obrotow tasmy w czasie okoto 3 minut otrzy-
macé wyrazng roznice wskazan miedzy wynikami uzy-
skanymi przy wadze nieobcigzonej a wynikami uzy-
skanymi przy nastepujacym obcigzeniu pomostu:

1) 0,05 % Max — dla wag klasy 0,5;
2) 0,1 % Max — dla wag klasy 1;
3) 0,2 % Max — dla wag klasy 2.
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§ 50. 1. Podczas sprawdzania wyzerowania zmiana
wskazania urzgdzenia wskazujagcego sumowanie
w stosunku do wskazania poczatkowego nie powinna
przekracza¢ nastepujgcych wartosci wyrazonych
w procentach masy zsumowanej przy maksymalne;j
wydajnosci, gdy minimalna masa sumowana jest nie
wigksza niz 3 obroty tasmy:

1) 0,18 % — dla wag klasy 0,5;
2) 0,35 % — dla wag klasy 1;
3) 0,7 % — dla wag klasy 2.

2. Po wyzerowaniu maksymalna réznica wskazan
otrzymywanych w 5 prébach sprawdzania wyzerowa-
nia trwajgcych po 3 minuty nie powinna przekraczaé
nastepujacych wartosci:

1) 0,0035 % C,,, — dia wag klasy 1,
2) 0,007 % C,,,, — dla wag klasy 2,

gdzie C,, jest masa zsumowang w czasie jednej go-
dziny przy maksymalnej wydajnosci.

Rozdziat 6
Przepis koncowy

§ 51. Rozporzadzenie wchodzi w Zycie po uptywie
7 dni od dnia ogtoszenia.

Minister Gospodarki, Pracy i Polityki Spofecznej:
J. Hausner





